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Programmable via PC USB Interface

Protocols

TRWinProg
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SSI-Master
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1 Allgemeines

Die TA-MINI-UNI ist eine
Frontplatteneinbau.

Fir den Gerateanschluss ist die TA-MINI-UNI mit einer RS485-Schnittstelle ausgestattet
und unterstitzt folgende TR-eigenen Protokolle:

e TRWinProg / EprogW32 / LTProg

universelle 8-stellige Anzeigeneinheit fir den

Im Anzeige-Modus wird der skalierte Istwert des angeschlossenen Gerates angezeigt.
Im Programmier-Modus I&sst sich ein an die TA-MINI-UNI angeschlossenes Gerat ohne
Umverdrahtung bequem vom PC aus programmieren.

Uber die integrierte RS422-Schnittstelle ist auch der direkte Anschluss eines Laser-
Entfernungs-Messgerates der Baureihe ,LLB-60“ mdglich. Eine Programmierung des
LLB-60 vom PC aus Uber die TA-MINI-UNI ist jedoch nicht méglich.

Als weitere Ankopplungsmdglichkeit ist die TA-MINI-UNI mit einer Standard
SSI-Schnittstelle ausgestattet. Per Programmierung lassen sich folgende SSI-
Funktionalitaten realisieren:
e SSI|-Master
Die TA-MINI-UNI erzeugt das Takt-Signal selbst und liest die SSI-Daten ein und
bringt die Istdaten zur Anzeige

e SSI-Slave
Externes Takt-Signal erforderlich, die Datenquelle kann ein TRWinProg — Gerat mit
RS485-Schnittstelle oder ein LLB-60 — Gerat mit RS232 Schnittstelle sein.

e SSI-Passiv

Die TA-MINI-UNI fungiert als ,Mithérer* und empfangt Takt-Signale und Daten-
Signale einer externen SSI-Datenquelle.

Die TA-MINI-UNI selbst wird Uuber die USB-Schnittstelle und dem PC
Anwendungsprogramm ,TRWinProg“ programmiert. Alternativ kann die TA-MINI-UNI
aber auch Uber eine weitere RS485-Schnittstelle mittels USB/RS485 PC-Adapter
programmiert werden.

Statt dem USB/RS485 PC-Adapter kann

- Uber eine entsprechende Steckerkodierung, eine weitere TA-MINI-UNI
angeschlossen werden, die als Slave-Anzeige arbeitet. Im Differenz-Modus ist es
somit moglich, die Differenz zwischen Master- und Slave-Anzeige auszugeben.

oder

- ein weiteres TRWinProg-kompatibles Gerat zur Differenz-Uberwachung (Relais)
zweier Positionen angeschlossen werden

Frontansicht

Seitenansicht, links Riickansicht

oM@ ] ‘Fo\?::, ,,,,,,, o o{'.‘.‘\.'.‘)o#’

i |
Ext. USB Schnittstelle
24V DC

D-SUB D-SuUB
15-pol. Buchse 9-pol. Stecker

- PC-Adapter, RS485
- PT-100, RS485
- Slave-Anzeige, RS485
- LLB-60, RS232 - LTProg, RS485
- TRWinProg, RS485 - LLB-60, RS422
(Diff.-Uberwachung, Relais) - SSI

Gerateanbindung
- TRWinProg, RS485
- Eprog, RS485

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved
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2 Symbol- und Hinweis-Definition

DE bezeichnet wichtige Informationen bzw. Merkmale und Anwen-
dungstipps des verwendeten Produkts.

3 Lieferumfang

o 8-stellige Anzeige TA-MINI-UNI mit zwei
Befestigungslaschen und Gegenstecker mit
Gehause
- Befestigungslasche: 64 000 478
- 15 pol. SUB-D Stecker: 62 000 045
- 9 pol. SUB-D Buchse: 62 000 053
- 15 pol. SUB-D Steckergehduse: 64040002
- 9 pol. SUB-D Steckergehause: 64 040 001

e USB-Kabel 1,00 m
Verbindungskabel zwischen
TA-MINI-UNI und PC

e Software- und Support-DVD, 490-01001
- USB-Treiber, Soft-Nr.: 490-00421
- TRWinProg, Soft-Nr.: 490-00416
- EPROGW32, Soft-Nr.: 490-00418
- LTProg, Soft-Nr.: 490-00415

e Installationsanleitung
TR-E-TI-DGB-0079, Deutsch/Englisch
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4 Technische Daten

4.1 Elektrische Kenndaten

Versorgungsspannung:................... 11...30 v DC
Stromaufnahme ohne Last: ............. <350 mA bei 11 V DC, < 160 mA bei 30 V DC
Schaltrelais, Diff.-Uberwachung: .... Nenn-Schaltleistung: 2 A, 30 VDC /0.5 A, 125V AC
ANzeige:......ccoooiiiiii e 7-Segment LED, 8-stellig, 10 mm hoch
Gerate-Anbindung

Uber RS485: ..o, Protokolle: TRWinProg, EprogW32, LTProg

l:)ber RS422: ..o Protokolle: LLB-60

Uber SSI: ..o SSI-Frequenz: 100 kHz...750 kHz

SSI-Code: Gray, Binar
SSI-Datenbits: 12...31
Monozeit: > 20 us
Zykluszeit: 100 ps...10 ms

Programmierung der Anzeige

Uber USB:.......coooiiiiiiiieeeeeeees PC Anwendungsprogramm TRWinProg,
WINDOWS® kompatibel
Alternativ GUber RS485: .............. mittels USB/RS485 PC-Adapter und TRWinProg,

WINDOWS® kompatibel

statt des USB/RS485 PC-Adapters kann auch eine weitere
TA-MINI-UNI im Slave-Modus betrieben werden oder eine
Differenz-Uberwachung von zwei Positionen realisiert werden

Anzeige-Parameter

Dezimal Punkt: .........cccccovineeen. Kommaverschiebung 0...7 Stellen

Fahrende Nullen: ...................... Einblendung/Ausblendung
Darstellung:..........cooovvieiiinnnnnnn. Dezimal mit/ohne Vorzeichen, HEX, Binar
Refreshzeit:..........coooviiiiiiien. 50 ms...2000 ms

Anzeigekapazitat: ...................... < 26 Bit

Einheit: ..o mm/Inch

Optionen fir Slave-Anzeige....... Mastereinstellungen Ubernehmen, eigene Einstellungen
Offset: oo, unabhangiger Anzeigen-Offset
Skalierung:........occoveeiiienennnn. eigene Skalierung der Anzeige

Zahlrichtung: ... eigene Zahlrichtungsvorgabe fir die Anzeige
Warngrenze Versorgung: .......... Pegelvorgabe TA-MINI-UNI Versorgungsspannung

4.2 Mechanische Kenndaten

Normgehduse: ..............ccoceeivieeens schlagfester Kunststoff
AbmaBe (BXHXT): ........ccoceeeeivneennnn 96 mm x 24 mm x 120 mm ohne Stecker
EinbaumaRe Frontplatte: ................. 92,5"%° mm x 21,5"%° mm x 167 mm mit Stecker

Frontplattenstarke <4 mm

Masse:........ccoeiiiiiei e typisch 0,2 kg

4.3 Umgebungsbedingungen

Arbeitstemperatur: ......................... 0°C...+60 °C
Schutzart, DIN EN 60529:1991: ....... IP 43
© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
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Steckerbelegungen

5 Steckerbelegungen

5.1 9-pol. SUB-D Stecker, Gerateanbindung

Pin ‘ Signal | Beschreibung

bei Protokolltyp TRWinProg, EprogW32, LTProg oder
RS-485 — bei Protokolltyp TRWinProg Diff-Mode: Differenziiberwachung
(" Relais), Gerat 1. Pin 7 = 11...30 V DC
1 RS422 Tx— bei Protokolltyp LLB-60, Keine Unterstiitzung der Profibus-Variante!
SSI-Clock_OUT- | bei Protokolltyp SSI-Master
SSI-Data_IN— bei Protokolltyp SSI-Passiv
SSl-Data_ OUT- | bei Protokolltyp SSI-Slave
bei Protokolltyp TRWinProg, EprogW32, LTProg oder
RS-485 + bei Protokolltyp TRWinProg Diff-Mode: Differenziiberwachung
(" Relais), Gerat 1. Pin 7 = 11...30 V DC
2 RS422 Tx+ bei Protokolltyp LLB-60, Keine Unterstiitzung der Profibus-Variante!
SSI-Clock_OUT+ | bei Protokolltyp SSI-Master
SSI-Data_IN+ bei Protokolltyp SSI-Passiv
SSI-Data_OUT+ | bei Protokolltyp SSI-Slave
3 |N.C. -
RS422 Rx— bei Protokolltyp LLB-60, Keine Unterstiitzung der Profibus-Variante!
4 SSI-Data_IN— bei Protokolltyp SSI-Master
SSI-Clock_IN— bei Protokolltyp SSI-Passiv
SSI-Clock IN— bei Protokolltyp SSI-Slave
5 |N.C. -
RS422 Rx+ bei Protokolltyp LLB-60, Keine Unterstiitzung der Profibus-Variante!
6 SSI-Data_IN+ bei Protokolltyp SSI-Master
SSI-Clock_IN+ bei Protokolltyp SSI-Passiv
SSI-Clock_IN+ bei Protokolltyp SSI-Slave
7 |IN AO1 0V oder offen: TA-MINI-UNI im Prog__rammier—Modus
- 11...30 V DC: angeschlossenes Gerat aktiv
78 | +VacIN itern gebrackt aut P 14, 5-pol. SUB-D

" Nur verfiigbar bei der Variante 485-80024.

2 Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker tiber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschlisse als Ausgange und kénnen fir die Versorgung des angeschlossenen
Gerates genutzt werden.

Printed in the Federal Republic of Germany
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5.2 15-pol. SUB-D Buchse, Programmierung/Slave-Anzeige/Diff.-Mode

Pin ‘ Signal ‘ Beschreibung

RS-485 —

PC-Adapter USB/RS485, wenn Pin 7 = High

PT-100, wenn Pin 7 = High und Protokolltyp = PT100

Istdaten Slave-Anzeige, wenn Pin 3 = High

TRWinProg-Datenquelle, wenn Protokolltyp = SSI-Slave und
Daten fir SSI-Slave = TRWinProg-Programmier-Eingang

Wenn Protokolltyp = TRWinProg Diff-Mode:
Differenziiberwachung aktiv (" Relais), Gerat 2.
Pin 10 = 11...30 V DC, Programmierung Anzeige-Mode Diff. Mode

RS-485 +

PC-Adapter USB/RS485, wenn Pin 7 = High

PT-100, wenn Pin 7 = High und Protokolltyp = PT100

Istdaten Slave-Anzeige, wenn Pin 3 = High

TRWinProg-Datenquelle, wenn Protokolltyp = SSI-Slave und
Daten fir SSI-Slave = TRWinProg-Programmier-Eingang

Wenn Protokolltyp = TRWinProg Diff-Mode:
Differenziiberwachung aktiv (" Relais), Gerat 2.
Pin 10 = 11...30 V DC, Programmierung Anzeige-Mode Diff. Mode

IN_BO1

11...30 V DC: Anzeige fungiert als Slave-Anzeige

N.C.

IN_B02

11...30 V DC: Programmier-Modus aktiv
PT-100, PC-Adapter sind intern schon auf Pin 14 gebriickt!

Keine Funktion bei der Variante 485-80021!

Relais

Umschalter, wenn Protokolltyp = TRWinProg Diff-Mode

IN_BO3

11...30 V DC: Anzeige fungiert als Slave-Differenz-Anzeige,
wenn auch IN_B01=11...30V DC

IN_B04

progr. Tasten-Eingang 11...30 V DC, Anzeige Diff. Mode / Preset

N.C.

12

I RS232 Tx

LLB60-Datenquelle, wenn Protokolltyp = SSI-Slave und Daten fir
SSI-Slave = LLB60-Programmier-Eingang

Wird von der Profibus-Variante nicht unterstiitzt!

Y Relais

SchlielRer, wenn Protokolltyp = TRWinProg Diff-Mode

13

Y RS232 Rx

LLB60-Datenquelle, wenn Protokolltyp = SSI-Slave und Daten fiir
SSI-Slave = LLB60-Programmier-Eingang

Wird von der Profibus-Variante nicht unterstiitzt!

Y Relais

Offner, wenn Protokolltyp = TRWinProg Diff-Mode

+Vce IN

Versorgungsspannung 11...30 V DC,
intern gebrickt auf Pin 8, 9-pol. SUB-D

GND_IN

Versorgungsspannung 0 V,
intern gebrickt auf Pin 9, 9-pol. SUB-D

" Nur verfiigbar bei der Variante 485-80024.

% Nur verfiigbar bei der Variante 485-80021

® Wenn die TA-MINI-UNI durch den seitlichen Rundstecker iber ein externes Steckernetzteil versorgt
wird, fungieren diese Anschliisse als Ausgange und kénnen fir die Versorgung des angeschlossenen
Gerates genutzt werden.

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved
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6 Installation der USB-Treiber

Zur Installation werden zunachst die entsprechenden Treiber-Dateien bendtigt. Hierzu
gibt es zwei Moglichkeiten:

1. Die Treiber-Dateien befinden sich auf der Software- und Support-DVD unter der
Ordnerstruktur ,Deutsch --> Download nach Soft-Nr. --> 490-00421".
Von dort aus kénnen die Treiber-Dateien lokal auf die Festplatte kopiert werden
und extrahiert werden.

Fir WINDOWS XP®: ... \Version A360 xP*
Fiir WINDOWS 98SE®/ 2000%: ,,. . . \Version A360 W2K*

2. Wenn das Programm TRWinProg bereits installiert ist, befinden sich die Treiber-
Dateien schon auf der Festplatte im Verzeichnis
Fiir WINDOWS XP®:
we..\TRWinProg\USBDriver\Version A360 XP"
Fiir WINDOWS 98SE® / 2000°/:
s .. \TRWinProg\USBDriver\Version A360 W2K"

Im Verlauf der Installation muss dann der entsprechende Ablageort der Treiber-Dateien
angegeben werden.

»  TA-MINI-UNI mit Spannung versorgen und Uber das USB-Kabel mit dem PC
verbinden. Der PC muss sich hierzu im Betrieb befinden. Typ A wird in den PC
eingesteckt und Typ B in die TA-MINI-UNI.

Nach Herstellung der Verbindung wird automatisch der Assistent fiir das Suchen
neuer Hardware gestartet.

Als Beispiel werden im Folgenden die Installationsschritte unter WINDOWS® XP
aufgezeigt, Verzeichnisangaben beziehen sich auf die TRWinProg-Installation:

Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved
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» Nein, diesmal nicht markieren --> Weiter.

Willkommen

E= wird nach altueller und aktualisiertter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CD oder auf der
Windows Update-Website {mit hrer Edaubnis) gesucht.
Datenschutzrichtlinie anzeigen

Soll eine Verbindung mit Windows Update hergestelt werden,
um nach Software zu suchen?

£ Ja, nur diese eine Mal

™ Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerat angeschlossen wird

Klicken Sie auf "Weiter”, um den Vorgang fortzusetzen.

< Zuriick I Weiter = I Abbrechen

» Software von einer Liste oder bestimmten Quelle installieren
markieren --> wWeiter.

Assistent fiir das Suchen neuer Hard

Mit diesem Assistenten konnen Sie Software fur die folgende
Hardwarekomponente installieren:

TR-5eral-Adapter

/ j Fallz die Hardwarekomponente mit einer CD
A oder Diskette geliefert wurde, legen Sie diese
5 jetat ein.

Wie mochten Sie vorgehen?

™ Software automatisch installieren (empfohlen)

¥ iSoftware von einer Liste oder bestimmten Quelle
nstallieren ffur fortgeschrittene Benutzer) ‘

Klicken Sie auf "Weiter”, um den Vorgang fortzusetzen.

< Zuruck I Weiter = I Abbrechen

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
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» Nicht suchen, sondern den zu installierenden Treiber selbst
wdhlen markieren --> Weiter

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen.

" Diese Quellen nach dem zutreffendsten Treiber durchsuchen

Verwenden Sie die Kontrollkastchen, um die Standardsuche zu erweitem oder
einzuschranken. Lokale Pfade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutreffendste Treiber wird installiert.

[T wechselmedien durchsuchen [Diskette, 0.

¥ Eolgende Buelle ebenfalls durchsucher:
IC:"-.F‘n:nglramme"-.TH",".n'inFn:ng"-.LISBDriver"-."u"emin:n'|_.-"-'-.3E LI Durchsuchen |

¥ Nicht suchen, sondem den zu instalierenden Treiber selbst wahlen:

Verwenden Sie diese Option, um einen Geratetreiber aus einer Liste zu wahlen. Es wird
nicht garantiert, dass der von lhnen gewahite Treiber der Hardware am besten entspricht.

< Zurick I Weiter = I Abbrechen

» Weiter

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Wahlen Sie einen Hardwaretyp, und klicken Sie auf "Weiter”.

Allgemeine Hardwaretypen:

en
'ﬁ“} 1354-Debuggergerat
& 61883 Gerdteklasse

¥ Anschiiisse (COM und LPT)

@, Audio-, Video- und Gamecontroller
lr'5'.1-“,:?;’-‘-.‘-.-"'1:-(3El%ltEl':lasse

L8 Bandlaufwerke
M Ratteren LI

<zuiick [ Weiter> | Abbremen|
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Installation der USB-Treiber

» Datentriger...

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware
Wahlen Sie den fur diese Hardware zu installierenden Geratetreiber.

Wahlen Sie den Hersteller und das Modell der Hardwarekomponente, und klicken Sie auf
"Weiter”. Klicken Sie auf "Datentrager”, wenn Sie Uber einen Datentrager verfugen, der

den erforderdichen Treiber enthalt.

F Y

Modell
Ci¥ CO-ROM-Laufwerk (CODAGenauigkeit erzwingen) —

L E’CD-HO M-Laufwer: (CODA-Ungenauigkeit erzwingen)

(Standardsystemoerate)

(Standandtastaturen) = ﬁ'CD-HOM-Laufwerk (IMAP -Deaktivierung erzwingen) | -

< | EE [»
Datentrager... |

Dieser Treiber ist digital signiert.
Warum ist Treibersigniening wichtig?

<zuiick [ Weter> | Abbremen|

Durchsuchen. . . anklicken und den Pfad
C:\Programme\TRWinProg\USBDriver\Version A360 XP auswahlen.

x|

Installation von Datentrager

Legen Sie den Installationsdatentrager des Herstellers 0K |

ein und stellen Sie sicher, dass weiter unten das richtige

Laufwerk ausgewahit ist. Ahbrechen

Dateien des Herstellers kopieren von:
C:Progamme* TRWinProg*5B Driver\\Version_A ;I
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ﬁ&lECtI’OﬂiC Installation der USB-Treiber

» Weiter

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Wahlen Sie den fur diese Hardware zu installierenden Geratetreiber.

Wahlen Sie den Hersteller und das Modell der Hardwarekomponente, und klicken Sie auf
"Weiter”. Klicken Sie auf "Datentrager”, wenn Sie Uber einen Datentrager verfugen, der
den erforderdichen Treiber enthalt.

¥ Kompatible Hardware anzeigen

Modell |
TR-USE-Modul

Dieser Treiber ist nicht digital signiert! Datertrager... |
Warum ist Treibersigniening wichtig?

< Junick

Abbrechen

» Installation fortsetzen

Hardwareinstallation

L] "_\ Die Software, die fur diese Hardware installiert wird:
-
TR-USBE-Maodul

hat den Windows-Logo-Test nicht bestanden, der die Kompatibilitat mit
Windows XP Obemprift. (Wamum ist dieser Test wichtio 7)

Das Fortzetzen der Installation dieser Software kann die komekte
Funktion des Systems direkt oder in Zulunft beeintrachtigen.
Microsoft empfiehlt strengstens, die Installation jetzt abzubrechen
und sich mit dem Hardwarehersteller fur Software, die den
Windows-Logo-Test bestanden hat . in Verbindung zu setzen.

Installation fortsetzen i Installation abbrechen |
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Installation der USB-Treiber .ﬁelectronic

> Installation des TR-USB-Moduls mit Fertig stellen abschielen.

Fertigstellen des Assistenten

Die Software fur die folgende Hardware wurde installiert:

(3 TR-USB-Maodul

Klicken Sie auf "Fertig stellen”, um den Vorgang abzuschiieben.

Sbbrechen |

< Zuruick

Danach wird der Assistent fiir das Suchen neuer Hardware erneut flr den
USB Serial Port gestartet. Die Vorgehensweise ist die gleiche wie zuvor. Nach
Abschluss der Installation ist die TA-MINI-UNI Gber den PC programmierbar.

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany
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Installation der USB-Treiber

Wurden die Treiber ordnungsgeman installiert, werden im Gerdte-Manager zwei neue
Eintrédge angezeigt:

,.E..r.;_-. Gerdte-Manager ' i IEI |£|

Datei  Aktion  Ansicht

crmER 3

. Anschlisse (COM und LPT)
i néy‘ ECP-Druckeranschiuss I[LF'TI)

i Computer
i +-{=2) Diskettencontroller
I & Diskettenlaufwerke
by DYDCO-ROM-Laufwerks
@ Grafikkarts
{@ IDE ATA/ATAPI-Controller
ag Laufwerke
Mause und andere Zeigegerate
I § Monitore
[+-E8 Netzwerkadapter
ﬂ Prozessaren
g Speichervolumes
i§ Systemgerate
w._v;h Tastaturen
EQ USE-Controller
‘@2 Inkel PCI ko USE Enhanced Host Controller
= Intel{R) SZSDIDB,I'DBM USE Universal Host Controller - 2422
DEM IJSEB Universal Host Controller - 2424

USE-Massenspeichergerat
= LISB-Root-Hub
& 1U3B-Root-Hub

Die automatisch zugewiesene COM-Port Nummer kann mit Klick (rechte Maustaste) auf
den Eintrag auch geandert werden:

_njx
Datei  Akkion  Ansicht 7
= @ HFS 2 A =RE

42 TR-MUELLHAELISER -
E| # Anschidsse (COM und LPT)
P r;f ECP-Druckeranschluss (LPT1)

o reiber akkualisieren. ..
. :,2 Cumputer Deaktivieren
B =4 Diskettencontroller Deinstallieren ﬂ

| Mach geénderter Hardware suchen

igenschaften
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Programmierung

-ﬁelectronic

7 Programmierung

7.1 Voraussetzungen

Die TA-MINI-UNI I&sst sich nur Uber die Programmiersoftware TRWinProg
programmieren. Zur Programmierung muss TRWinProg deshalb bereits auf dem PC
installiert sein. Ist dies nicht der Fall, kénnen das Programm und die Programm-
Dokumentation von der Software- und Support-DVD downgeloadet werden:

,Deutsch --> Download nach Soft-Nr. —--> 490-00416"

Die TA-MINI-UNI muss mit Spannung versorgt sein und es muss eine Verbindung uber
das USB-Kabel zum PC hergestellt werden. TRWinProg kann jetzt gestartet werden,
verbleibt jedoch zunachst im Offline-Betrieb.

Alternativ kann die TA-MINI-UNI auch mittels PC-Adapter Uber die 15-pol. SUB-D
Buchse programmiert werden; RS485 (TA-MINI-UNI) <--> USB (PC). Jedoch darf kein
Gerat am 9-pol. SUB-D Stecker angeschlossen werden.

Damit die TA-MINI-UNI mit TRWinProg Daten austauschen kann, muss folgende
Voreinstellung in TRWinProg vorgenommen werden:

» Im Menl Extra --> Global --> CommPort: den COM-Port auswahlen,
welcher bei der Installation der USB-Treiber voreingestellt wurde.
» Unter Comm-DLL: TRWPDLL muss USB ausgewahlt werden.

Global x|
i CommPaort :
I COME - l COMBb ’m
il
Sprache
= 7 oeR I

Comm-DLL : TRWPDLL
Use -

DLL-Option : USB

[E]

—Optionsdatet
[~ Optionsdatei automatisch laden

Datei

oo

Mit offline <-> Online 2l wird die Verbindung zur TA-MINI-UNI aufgebaut, die TA-
MINI-UNI ist nun bereit fur den Datenaustausch.

1ol
Datei Gerdt Extra Hilfe
© 2|
I Anzeige-P b I Posilionl 551 I Testwerte

Protokoll-Type | TRWinProg =]

Pim-No TRWinProg |0x0500 (1

Anzeige LLBEO |Position =1

Anzeige EPROG |Position =1

Daten fur 551-5lave ITHWiang-nglammierEingang ;I
|Hole Istwerte | ¥ Parameterliste ok ||];44 l]nline!@

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved
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.ﬁelectronic Programmierung

7.2 Protokoll

7.2.1 Protokoll-Type

7.2.1.1 TRWinProg

TRWinProg entpricht der Default-Einstellung und bezieht sich auf die RS485-
Schnittstelle des 9-pol. SUB-D Steckers, Pin 1/2. Das angeschlossene Mess-System
muss TRWinProg-kompatibel sein.

7.2.1.2 EPROG

Die Einstellung EPROG bezieht sich auf die RS485-Schnittstelle des 9-pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2. Das angeschlossene Mess-System muss EPROG-kompatibel sein.

7.2.1.3 LT_PROG

Die Einstellung LT EPROG bezieht sich auf die RS485-Schnittstelle des 9-pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2. Das angeschlossene Mess-System muss LT _PROG-kompatibel sein.

7.2.1.4 PT100

Die Einstellung PT100 bezieht sich auf die RS485-Schnittstelle der 15-pol. SUB-D
Buchse, Pin 1/2. Das angeschlossene Mess-System am 9-pol. SUB-D Stecker muss
PT100-kompatibel sein.

7.2.1.5 SSI-Master

Die Einstellung ss1-Master bezieht sich auf die SSI-Schnittstelle des 9-pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2/4/6. Das angeschlossene Mess-System muss SSI-kompatibel sein. Die
TA-MINI-UNI erzeugt das erforderliche Takt-Signal selbst und liest die SSI-Daten des
Mess-Systems ein.

7.2.1.6 SSI-Slave

Die Einstellung ss1-Slave bezieht sich auf die SSI-Schnittstelle des 9-pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2/4/6. Die TA-MINI-UNI liest extern erzeugte Takt-Signale ein und liefert
die zughdrigen SSI-Daten zurtick. Die Datenquelle fur die SSI-Daten wird an die 15-pol.
SUB-D Buchse angeschlossen. Die Einstellung Protokoll --> Daten fiir SSI-
Slave --> TRWinProg-Programmier-Eingang erwartet ein TRWinProg-

kompatibles Mess-System an der RS485-Schnittstelle Pin 1/2. Die Einstellung
Protokoll --> Daten fir SSI-Slave --> LLB60-Programmier-Eingang

erwartet ein LLB60-kompatibles Mess-System an der RS232-Schnittstelle Pin 12/13.
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7.2.1.7 SSI-Passiv

Die Einstellung sST-pPassiv bezieht sich auf die SSI-Schnittstelle des 9-pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2/4/6. Die TA-MINI-UNI fungiert als Mithérer und liest extern erzeugte
Takt- und Daten-Signale ein und zeigt den Istwert an.

7.2.1.8 LLB-60

Die Einstellung L1.B-60 bezieht sich auf die RS422-Schnittstelle des 9-pol. SUB-D
Steckers, Pin 1/2/4/6. Das angeschlossene Mess-System muss LLB60-kompatibel sein.

7.2.1.9 TRWinProg Diff-Mode (Differenziiberwachung)

Die Einstellung TRwinProg Diff-Mode bezieht sich auf die RS485-Schnittstelle des
9-pol. SUB-D Steckers (Gerat 1) und der 15-pol. SUB-D Buchse (Gerat 2), Pin 1/2. Die
TA-MINI-UNI liest die Positionswerte von Gerat 1 und Gerat 2 ein und bildet daraus die
Differenz der beiden Positionen. Wird dabei die zuldssige maximale Positionsdifferenz
Uberschritten, wird dieser Zustand bei der Variante 485-80024 Uber das integrierte
Schaltrelais gemeldet, Informationen hierzu folgende Kapitel:
5189/52810/7.3.4S23/7.7S 30.

7.2.2 Prm-No TRWinProg
Parameter-Nummer in TRWinProg, welche in der Anzeige dargestellt werden soll,

standardmaRig immer 0x500 fir die Position, fur abweichende Darstellungen, z.B.
Geschwindigkeit, bitte bei TR-Electronic die Nummer erfragen.

7.2.3 Anzeige LLB60

Anzeige LLB60 bezieht sich auf die Einstellung Protokoll --> Protokoll-Type

--> LLB-60.
Auswahl ‘ Beschreibung ‘ Default
Position Anzeige der momentanen LLB-60 Position X
Temperatur Anzeige der momentanen LLB-60 Sensor-Temperatur
Signalstarke Anzeige der momentanen LLB-60 Laser-Signalstarke
Zeit Messzyklus Anzeige des momentanen internen LLB-60 Messzyklus
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7.2.4 Anzeige EPROG

Anzeige EPROG bezieht sich auf die Einstellung Protokoll --> Protokoll-Type

--> EPROG.
Auswahl ‘ Beschreibung ‘ Default
Position Zeigt die momentane Position des EPROG- X
kompatiblen Gerates an.
Drehzahl Zeigt die momentane Drehzahl des EPROG-
kompatiblen Gerates an.
7.2.5 Daten fiir SSI-Slave

Daten fiir SSI-Slave bezieht sich auf die Einstellung Protokoll -->
Protokoll-Type --> SSI-Slave.
Auswabhl ‘ Beschreibung ‘ Default

. Die Datenquelle fiir die SSI-Daten wird an die 15-pol.
LNINPIOg- | SUB-D Buchse angeschlossen. Die TA-MINFUNI|
Eingan erwartet ein TRWinProg-kompatibles Mess-System an

gang der RS485-Schnittstelle Pin 1/2.
LLB60- Die Datenquelle fiir die SSI-Daten wird an die 15-pol.
Programmier- SUB-D Buchse angeschlossen. Die TA-MINI-UNI
Eingan erwartet ein LLB60-kompatibles Mess-System an der
gang RS232-Schnittstelle Pin 12/13.

ASCII 1/2
Programmier- Sonder-Protokoll, wird hier nicht ndher beschrieben
Eingang

7.2.6 Abfragezeit ASCII_1

Die Abfragezeit ASCII 1 bezieht sich auf das unter Kapitel 7.2.5 aufgefiihrte
Sonder-Protokoll und wird hier nicht naher beschrieben.

7.3 Grundeinstellungen

7.3.1 Warngrenze Versorgungs-Spannung

Warngrenze  Versorgungs-Spannung Iist ein Spannungswachter fir die
Versorgungsspannung der  TA-MINI-UNI.  Ein  Unterschreiten  bewirkt die
Anzeigenausgabe US Lo. Die Eingabe erfolgt in mV, die Default-Einstellung ist 11 V.

Printed in the Federal Republic of Germany © TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved

04/14/2011 TR-E-TI-DGB-0079 - 04 Page 21 of 64




Programmierung -ﬁelectronic

7.3.2 Zahlrichtung

Unabhangig von der eingestellten Zahilrichtung des Mess-Systems, kann hier die
Zahlrichtung fiir die Anzeigenausgabe eingestellt werden.

Auswabhl ‘ Beschreibung ‘ Default
positiv Zahlrichtung steigend X
negativ Zahlrichtung fallend

7.3.3 Programmier-Mode fur Gerat

Programmier-Mode fiir Gerdt ist nur wirksam fir die Protokolle TRWinProg und
EPROG, einstellbar unter Protokoll --> Protokoll-Type. Die TA-MINI-UNI muss
mit der gerateeigenen USB-Schnittstelle mit dem PC verbunden sein.

Die Einstellungen beziehen sich auf die RS485-Schnittstelle des 9-pol. SUB-D Steckers,
Pin 1/2. Das dort angeschlossene Mess-System kann uber diese Funktion vom Anzeige-
Modus in den Programmier-Modus gebracht werden und umgekehrt.

Auswabhl ‘ Beschreibung ‘ Default
inaktiv Mess-System befindet sich im Anzeige-Modus, TA-

MINI-UNI zeigt die aktuelle Position an. X

Ausfiihrung mit et

Mess-System befindet sich im Programmier-Modus,
TA-MINI-UNI ist inaktiv und signalisiert den Pro-
grammier-Modus in der Anzeige. TRWinProg wird
vom Online-Betrieb in den Offline-Betrieb umge-
schaltet.

e TRWinProg-kompatibles Mess-System

— TRWinProg innerhalb von 30 sec erneut in
den Online-Betrieb schalten --> Es werden
nun die programmierbaren Parameter des
Mess-Systems in TRWinProg angezeigt.
Wird nicht innerhalb der 30 sec eine On-

aktivieren line-Verbindung aufgebaut, wird automa-

tisch in den Anzeige-Modus zuruck ge-

Ausfiihrung mit , =" schaltet.
e EPROG-kompatibles Mess-System

— Eine Verbindung mit EPROG aufbauen -->
Es werden nun die programmierbaren Pa-
rameter des Mess-Systems in EprogW32
angezeigt.

Wird die Verbindung unterbrochen, wird nach Ab-
lauf von 30 sec. automatisch in den Anzeige-Modus
umgeschaltet. Eine Spannungsunterbrechung der
TA-MINI-UNI bewirkt eine sofortige Umschaltung in
den Anzeige-Modus.
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7.3.4 Tasten-Eingang

Der programmierbare Tasten-Eingang bezieht sich auf die 15-pol. SUB-D Buchse
Pin 10, Eingang IN_BO04.

Auswabhl ‘ Beschreibung ‘ Default

gesperrt Tasten-Eingang inaktiv X
Eine positive Flanke am Tasten-Eingang setzt den

Presetwert fiir Anzeigenwert auf den unter Parameter Preset-Wert

Anzeige festgelegten Wert. Diese Funktion ist nicht verfugbar

fur den Protokoll-Typ TRWinProg Diff-Mode.

Eine positive Flanke am Tasten-Eingang setzt den
Anzeigenwert auf 0. Diese Funktion ist nicht verfliigbar
fur den Protokoll-Typ TRWinProg Diff-Mode.

Preset auf O flr
Anzeige

Ist der Protokoll-Typ TRWinProg Diff-Mode aktiv
(Differenziberwachung), kann dber eine positive
Flanke am Tasten-Eingang eine der vier
Anzeigemdglichkeiten vorgewahlt werden:

Anzeige-Mode - Istposition von Gerat 1 (dIFF. d1)
Diff. Mode - Istposition von Gerat 2 (dIFF. d2)
- Positionsdifferenz aus Gerat 1 — Gerat 2 (dIFF. 1-2)
- Positionsdifferenz aus Gerat 2 — Gerat 1 (dIFF. 2—-1)

Der zuletzt vorherrschende Anzeige-Modus wird
automatisch dauerhaft gespeichert.

7.3.5 Preset-Wert
Wenn fir den Tasten-Eingang die Funktion Presetwert fiir Anzeige vorgewahlt

ist, wird mit einer positiven Flanke am Tasten-Eingang der Anzeigenwert auf den hier
festgelegten Wert gesetzt.

7.4 Anzeige-Parameter

7.4.1 Dezimal-Punkt

Eingabe ‘ Beschreibung Default

z.B. 1° f
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7.4.2 Fiihrende Nullen

Auswahl ‘ Beschreibung ‘ Default

v |CIOOOIOGELT] | -
SR

7.4.3 Darstellung

Beispiel Istwertanzeige fir Rotativ Mess-System:

e Programmierung: 1024 Schritte, 4096 Umdrehungen
--> Gesamtmesslange in Schritten = 4194304
--> Anzahl Bits (n) = 22

e Programmierte Anzeige-Umfang in TRWinProg: 22
e Momentaner Mess-System Istwert = 2097956

Auswahl ‘ Beschreibung ‘ Default

Unveranderte Anzeige:
Dezimal, ohne X

Doz 2091 719]5]6

Anzeigebereich = —2""...2"" _1

Anzeigewert bei Istwerte < 2" 2" — (2" — Istwert)

, _ Anzeigewert bei Istwerte > 2"": —2™" — (2" _ Istwert)
Dezimal, mit Anzeigewert bei Istwert = 2"": 2™ — Istwert

Vorzeichen
Vorzeichenbehaftet, Zweierkomplement-Darstellung
Berechnungen wie unter Dezimal, mit Vorzeichen.
Hexadezimal

Hl 121010131214

Vorzeichenbehaftet, Zweierkomplement-Darstellung
Berechnungen wie unter Dezimal, mit Vorzeichen.

i

Binar (LSB-Byte 0) r
Binar (Byte 1)
Binar (MSB-Byte 2

-

Co——|C2
o ——|C3

,'
J
,'

Co[CaC
| -

Co[CaC
Co[CaC

CoCo——
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7.4.4 Refreshzeit Anzeige

Auswabhl ‘ Beschreibung ‘ Default
50 ms Anzeigenaktualisierung im 50 ms Raster X
100 ms Anzeigenaktualisierung im 100 ms Raster

250 ms Anzeigenaktualisierung im 250 ms Raster

500 ms Anzeigenaktualisierung im 500 ms Raster

1 sec. Anzeigenaktualisierung im 1 s Raster

2 sec. Anzeigenaktualisierung im 2 s ms Raster

7.4.5 Anzeige-Umfang

Auswahl Beschreibung Default

Anzahl der Bits, die maximal dargestellt werden. Bei
negativen Werten ist das die Position des Vorzeichen-
Bits.

8...26 24
Die Position des Vorzeichen-Bits 2 Anzahl Bits (n) fur
die Darstellung der Gesamtmesslange, siehe auch
Kapitel ,Darstellung®, Seite 24.

7.4.6 Anzeige-Einheit

Auswahl ‘ Beschreibung ‘ Default
mm Istwert Mess-System 2 Anzeigewert X
Inch Istwert Mess-System wird in Inch umgerechnet

7.4.7 Optionen-fiir Slave-Anzeige

Die Auswahlmoglichkeiten Tndividuell am Slave einstellbar und alles vom
Master iibernehmen beziehen sich auf die Programmierung der Master-Anzeige. Mit
dieser Information steuert die Master-Anzeige die Programmiermdglichkeiten der Slave-
Anzeige.

Auswabhl ‘ Beschreibung ‘ Default

Die Anzeige-Parameter der Slave-Anzeige kdnnen
unterschiedlich zur Master-Anzeige programmiert
Individuell am werden. Hierzu wird die Slave-Anzeige Uber die USB-
Slave einstellbar Schnittstelle mit dem PC verbunden. Uber TRWinProg
kdnnen die gewlnschten Anzeige-Parameter in der
Slave-Anzeige gespeichert werden.

Die angeschlossene Slave-Anzeige Ubernimmt die
alles vom Master Anzeige-Parameter der Master-Anzeige. Der Versuch,
Ubernehmen die Anzeige-Parameter der Slave-Anzeige individuell
zu programmieren, wird nicht zugelassen.
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7.4.8 PT100-Skalierungen

Beim PT100-Protokoll kénnen aus dem Gerat die dazugehdrigen Skalierungs-Optionen
mit ausgelesen werden. Wird diese Funktion nicht genutzt, gelten die in der Anzeige
programmierten Skalierungen

Auswabhl ‘ Beschreibung ‘ Default
nicht benutzen TA-MINI-UNI Skalierungseinstellungen aktiv. X

Skalierungseinstellungen des angeschlossenen

aus Gerat tibernehmen . I
Gerates Ubernehmen.

7.4.9 SSI-Slave Position

Auswabhl ‘ Beschreibung ‘ Default
- - Als SSI-Slave-Position wird die Original-Position

Original-Position M " X
des ausgewahlten Gerates benutzt.
Als SSI-Slave-Position werden die in der Anzeige

ali Positi programmierten Skalierungen wirksam.

skalierte Position 2 Unskalierte Position * (Zahlerwert/Nennerwert)

+ Offsetwert
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7.5 Position

7.5.1 Unskalierte Position

Anzeige der unskalierten Position.

7.5.2 Positions-Offset

Unabhangig zur Istposition des Mess-Systems kann der angezeigte Wert mit einem
Positions-Offset beaufschlagt werden.

7.5.3 Skalier-Faktor Zahler/Nenner

Der Skalierungs-Faktor ist das Verhaltnis aus Zahler und Nenner, mit diesem Faktor wird
die unskalierte Position multipliziert, um eventuell benétigte Anzeige-Skalierungen zu
erhalten.

7.5.4 Skalierte Position

Die Skalierte Position ist das Ergebnis aus
Unskalierte Position * (Zahlerwert/Nennerwert) + Offsetwert.

7.5.5 Slave-Position

Die Anzeige Slave-Position ist nur relevant, wenn eine TA-MINI-UNI als Master
arbeitet und eine zweite TA-MINI-UNI als Slave-Differenz-Anzeige (Eingang IN_BO01,
IN_BO03 = 11...30 V DC). Die Slave-Differenz-Anzeige empfangt die Istdaten der Master-
Anzeige, bildet die Differenz und zeigt diese an.

Damit die Positionen in TRWinProg richtig angezeigt werden, muss die Slave-Anzeige
Uber die USB-Schnittstelle mit dem PC verbunden sein. Aus Sicht der Slave-Anzeige
wird im Fenster Slave-Position die Position der als Master geschalteten Anzeige
eingeblendet.

Die Fenster Unskalierte Position und Skalierte Position beziehen sich auf
die Slave-Anzeige.

7.5.6 Angezeigte Position

Die Angezeigte Position entspricht dem tatsachlich auf der Anzeige ausgegebenen
Wert.

Durch Eingabe eines Wertes in das Feld Angezeigte Position kann die Anzeige auf
einen gewilnschten Positionswert gesetzt werden. Der Wert wird mit Ausfiihrung der
Funktion Daten zum Gerdt schreiben Ubernommen.

Soll die Justage der Anzeige wieder riickgangig gemacht werden, muss der angezeigte
Wert im Feld Unskalierte Position in das Feld Angezeigte Position
Ubertragen werden. Die Ubernahme erfolgt mit der Funktion Daten zum Gerdt
schreiben.
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7.6 SSI

7.6.1 Anzahl SSI-Bits

Auswahl ‘ Beschreibung ‘ Default

e Protokolltyp = SSI-Master:
Auswahl £ Anzahl SSI-Datenbits, die ausgegeben werden

12. 31 e Protokolltyp = SSI-Slave: 24
Auswahl 2 Anzahl SSI-Datenbits, die eingelesen werden
e Protokolltyp = SSI-Passiv:
nicht relevant
7.6.2 SSI-Code

Auswabhl ‘Beschreibung ‘ Default
e Protokolltyp = SSI-Master:
Ausgabe der SSI-Daten in Binar-Code

Binar e Protokolltyp = SSI-Slave:
SSI-Daten werden in Binar-Code erwartet

e Protokolltyp = SSI-Passiv:
SSI-Daten werden in Binar-Code erwartet

e Protokolltyp = SSI-Master:

Ausgabe der SSI-Daten in Gray-Code
Gray e Protokolltyp = SSI-Slave: X
SSI-Daten werden in Gray-Code erwartet

e Protokolltyp = SSI-Passiv:
SSI-Daten werden in Gray-Code erwartet

7.6.3 SSI-Frequenz Master-Mode

Der SSI-Frequenz Master-Mode bezieht sich nur auf den Protokolltyp
SSI-Master.

Auswabhl ‘Beschreibung ‘ Default
100 kHz | Ausgabe der SSI-Daten mit 100 kHz
200 kHz | Ausgabe der SSI-Daten mit 200 kHz
250 kHz | Ausgabe der SSI-Daten mit 250 kHz
500 kHz | Ausgabe der SSI-Daten mit 500 kHz X
750 kHz | Ausgabe der SSI-Daten mit 750 kHz
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7.6.4 SSI-Zyklus Master-Mode

Der SsSI-Zyklus Master-Mode bezieht sich nur auf den Protokolltyp SST-Master.
Wenn Einstellungen unter den Parametern Anzahl SSI-Bits und SSI-Frequenz
Master-Mode die eingestellte SSI-Ubertragungssequenz nicht zulassen, wird dies
entsprechend gemeldet.

Auswahl ‘ Beschreibung ‘ Default

100 us SSlI-Ubertragungssequenz = 100 s

200 ps SSI-Ubertragungssequenz = 200 s X
500 us SSI-Ubertragungssequenz = 500 s

1ms SSI-Ubertragungssequenz = 1 ms

2ms SSI-Ubertragungssequenz = 2 ms

5ms SSI-Ubertragungssequenz = 5 ms

10 ms SSI-Ubertragungssequenz = 10 ms
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7.7 Schrittpriufung

7.7.1 Maximal zulassige Differenz

7.7.2 Zahlrichtung fiir Prifung

Die Funktion ist nur nutzbar bei der Variante 485-80024 und wenn der Protokoll-Typ
TRWinProg Diff-Mode (Differenziiberwachung) aktiv ist, sieche Kapitel 7.2.1.9 auf
Seite 20. Der Parameter max. zuldssige Differencz ist vorzeichenbehaftet.

Aktuelle Differenz < max. zulassige Differenz: Relais wird nicht angesteuert
Aktuelle Differenz > max. zulassige Differenz: Relais wird angesteuert

Die Funktion ist nur nutzbar bei der Variante 485-80024 und wenn der Protokoll-Typ
TRWinProg Diff-Mode (Differenziiberwachung) aktiv ist, siehe Kapitel 7.2.1.9 auf
Seite 20. Fur die Uberwachung der Zahlrichtung wird die Positionsdifferenz aus
Gerat 1 — Gerat 2 zugrunde gelegt.

Auswahl

positiv

‘ Beschreibung

Zusatzlich zur maximal zuldssigen Differenz wird bei der

Differenziberwachung auf eine positive Zahlrichtung hin

Uberwacht. Ergibt sich hierbei eine negative Zahlrichtung,
wird das Relais angesteuert.

| Default

X

negativ

Zusatzlich zur maximal zulassigen Differenz wird bei der
Differenziiberwachung auf eine negative Zahlrichtung hin
Uberwacht. Ergibt sich hierbei eine positive Zahlrichtung,
wird das Relais angesteuert.

positiv + negativ

Uberwachung der Zahlrichtung ausgeschaltet
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Anzeigenmeldungen

8 Anzeigenmeldungen

Meldung

H Beschreibung

L

Keine Daten

- Kein Mess-System angeschlossen, bzw. nur eines
im Mode Differenziiberwachung

- Progr. Protokolltyp passt nicht zum Mess-System

T | O

Anzeigeniberlauf

- Der programmierte Anzeige-Umrfang ist zu klein fur
den darzustellenden Wert --> Anzeige-Umfang
entsprechend der Mess-System Auflésung anpassen.

—
—

O 3 | OC

Verbindung der USB-Schnittstelle zum PC wird aufgebaut.

—
—

Eingespeiste Versorgungsspannung der TA-MINI-UNI ist
geringer als eingestellte warngrenze-Versorgungs-
Spannung.

TA-MINI-UNI befindet sich im Programmier-Modus
- PC-Adapter angeschlossen

0 | O|w|C

Ch )

Angeschlossenes Gerat befindet sich im Programmier-
Modus. Die Programmiersoftware kann gestartet werden,
um eine Verbindung zum Gerat aufzubauen.

- PT-100 angeschlossen

- PC-Adapter angeschlossen

M

3J

Angeschlossenes Gerat befindet sich im Programmier-
Modus, Programmiersoftware hat Verbindung zum Geréat
hergestellt.

A

[ o G o

Angeschlossenes Gerat befindet sich im Programmier-
Modus, Programmiersoftware hat Verbindung zum Geréat
abgebrochen. Wird die Verbindung nicht innerhalb von
30s wieder hergestellt, wird automatisch in den Anzeige-
Modus umgeschaltet.

J
0

0

3

Keine Verbindung
- Slave-Anzeige aktiv, es besteht keine Verbindung
zwischen Master und Slave.

r‘|
O

Keine Verbindung
- Slave-Differenz-Anzeige aktiv, es besteht keine
Verbindung zwischen Master und Slave.

M

Kein Gerat erkannt
- Gerat defekt oder ist nicht angeschlossen (9-pol. SUB-D)
- Eingang 1Nv 401 ist nicht mit 11...30 V DC beschaltet

TA-MINI-UNI befindet sich im Differenziiberwachungs-
Modus --> es wird die Position von Gerat 1 angezeigt

U —

TA-MINI-UNI befindet sich im Differenziiberwachungs-
Modus --> es wird die Position von Gerat 2 angezeigt

TA-MINI-UNI befindet sich im Differenziiberwachungs-
Modus --> Differenzanzeige aus Gerat 1 — Gerat 2

O_ 00| aC
My mj |3

e s iEElE

JJ | o T

TA-MINI-UNI befindet sich im Differenziiberwachungs-
Modus --> Differenzanzeige aus Gerat 2 — Gerat 1
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Fortsetzung

Meldung H Beschreibung

e TA-MINI-UNI ist als Slave-Anzeige geschaltet

e TA-MINI-UNI ist als Slave-Differenz-Anzeige geschaltet

e TA-MINI-UNI ist TRWinProg-kompatibel

e TA-MINI-UNI ist EPROG-kompatibel

e TA-MINI-UNI ist PT100-kompatibel

R R L
Tf[|CO||C|| 0w D|[Cof IS0 Tjjuwn

TA-MINI-UNI fungiert als SSI-Master

e TA-MINI-UNI fungiert als SSI-Slave

S| R (N o L g o

e TA-MINI-UNI fungiert als SSI-Mithoérer

e TA-MINI-UNI ist LT-PROG-kompatibel

r-
BLIN ot . o L O

e TA-MINI-UNI ist LLB60-kompatibel

N O o )

e TA-MINI-UNI befindet sich im
Differenziiberwachungs-Modus

0| 9| 9| 0ol ol|o| 0| gl o
—|[|07]|0

1
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Installation Guide

TA-MINI-UNI
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1 General information

The TA-MINI-UNI is a universal 8-digit display unit for integration into the front panel.
The TA-MINI-UNI is equipped with an RS485 interface in order to be able to connect to
devices and supports the following TR protocol:

e TRWinProg / EprogW32 / LTProg

In display mode, the scaled actual value of the connected device is displayed. In
programming mode, you can conveniently program from your computer via a device
connected to the TA-MINI-UNI without needing to rewire anything previously.

Via the integrated RS422 interface you can connect directly a laser-measuring device if it
is from the "LLB-60" type series. Programming of the LLB-60 is not supported via the TA-
MINI-UNI from your computer.

To provide an additional connection option, the TA-MINI-UNI is equipped with a standard
SSl interface. For programming, the following SSI functionality can be implemented:

e SSI|-Master

The TA-MINI-UNI produces the clock signal itself, receives the SSI data and displays
the actual data.

e SSI-Slave
An external clock signal is required, the data source can be a TRWinProg-device with
an RS485 interface or an LLB-60-device with an RS232 interface.

e SSl|-Passive
The TA-MINI-UNI works as "Monitoring device" and receives the clock signals and
data signals from an external SSI data source.

The TA-MINI-UNI itself is programmed via the USB interface and with the PC application
program, "TRWinProg". Alternatively, the TA-MINI-UNI can also be programmed via
another RS485 interface via an USB/RS485 PC adapter.

Instead of the USB/RS485 PC adapter,

- another TA-MINI-UNI can be connected via appropriate connector coding, which
operates as slave display. In the difference mode, it is therefore possible to
output the difference between master and slave display.

or
- a further TRWinProg compatible device can be connected for difference
monitoring (Relay) of two positions.
Front View Side View, Left Rear View

0 eo@ ] Fo{? oooooo o og-.-.-.;.:)o#

! [
Ext.  yUSB Interface

24V DC D-SUB D-SUB
15-pol. Female 9-pol. Male
- PC adapter, RS485 Device connection
- PT-100, RS485 - TRWinProg, RS485
- Slave Display, RS485 - Eprog, RS485
- LLB-60, RS232 - LTProg, RS485
- TRWinProg, RS485 - LLB-60, RS422
(Diff.-Monitoring, Relay) - SSI
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2 Definition of symbols and notes

DE indicates important information or features and application tips for
the product used.

3 Scope of delive

e 8-digit display TA-MINI-UNI with two fixture
clips and mating plugs with housing
- Fixture clip: 64 000 478
- 15-pin SUB-D plug: 62 000 045
- 9-pin SUB-D socket: 62 000 053
- 15-pin SUB-D plug housing: 64040002
- 9 pin SUB-D plug housing: 64 040 001

e USB cable 1.00 m
Connecting cable between
TA-MINI-UNI and PC

e Software- and Support-DVD, 490-01001
- USB driver, Soft no.: 490-00421
- TRWinProg, Soft no.: 490-00416
- EPROGW32, Soft no.: 490-00418
- LTProg, Soft no.: 490-00415

e |[nstallation Instructions
TR-E-TI-DGB-0079, German/English
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4 Technical Data

4.1 Electrical characteristics

Supply voltage: ............ccccoeeereernni. 11...30 v DC
Power consumption without load: . <350 mA at 11 V DC, < 160 mA at 30 V DC
Switch relay, Diff.-Monitoring: ........ Nominal switching capacity: 2 A, 30 V DC /0.5 A, 125V AC
Display:.......ccccooiiiiiiiiiie e 7-Segment LED, 8-digit, 10 mm high
Device connection
ViaRS485:........co e, Protocols: TRWinProg, EprogW32, LTProg
Via RS422: ..., Protocols: LLB-60
Via SSliii SSlI frequency: 100 kHz...750 kHz

SSI-Code: Gray, Binary
SSI-Data bits: 12...31
Mono-time > 20 us
Cycle-time: 100 ps...10 ms

Programming the display

ViaUSB: ..o, PC application program TRWinProg,
WINDOWS® compatible
Alternatively via RS485: ............ by means of USB/RS485 PC adapter and TRWinProg,

WINDOWS® compatible

instead of the USB/RS485 PC adapter another TA-MINI-UNI
can be operated in slave mode or a difference monitoring
of two positions can be realized

Display parameters

Decimal point: ........ccocceeeiiiieennne Point shifting 0...7 places

Leading zero: ......cccoocveeeeinnenn. Fade-in/Fade-out

Representation: .........cccccceeee.. Decimal with/without sign, HEX, Binary
Refresh time: ........cocccceeeenn. 50 ms...2000 ms

Display capacity: .......ccccoccueeeenne < 26 bit

UNit: e mm/Inch

Slave display options: ............... Adopt master settings, own settings

Offset: oo, independent display offset

Scaling: ..ooooovviie own scaling of display

Counting direction: .................... own counting direction specifications for display
Warning limit supply: ................ Level specification TA-MINI-UNI supply voltage

4.2 Mechanical characteristics

Standard housing: .............ccccoociiiiii . Shock-resistant plastic
Dimensions (WxHxXD): ...........ccccceviiiineennnen. 96 mm x 24 mm x 120 mm without plug
Installation dimensions for front panel: ..... 92.5"%° mm x 21.5"%° mm x 167 mm with plug

Thickness of front panel <4 mm

Dimensions: ..., typically 0.2 kg

4.3 Ambient conditions

Operating temperature:................................. 0°C...+60 °C
Protection class, DIN EN 60529:1991:......... IP 43
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5 Plug assignments

5.1 9-pin SUB-D plug, device connection

Pin ‘ Signal | Description

for protocol type TRWinProg, EprogW32, LTProg or

RS-485 — for protocol type TRWinProg Diff-Mode:
Difference monitoring ("’ Relay), Device 1. Pin 7 = 11...30 V DC
1 |RS422 Tx- for protocol type LLB-60, No support of the Profibus variant!
SSI-Clock_OUT- | for protocol type SSI-Master
SSI-Data_IN— for protocol type SSI-Passive

SSI-Data_OUT- | for protocol type SSI-Slave
for protocol type TRWinProg, EprogW32, LTProg or

RS-485 + for protocol type TRWinProg Diff-Mode:
Difference monitoring (" Relay), Device 1. Pin 7 = 11...30 V DC
o | RS422 Tx+ for protocol type LLB-60, No support of the Profibus variant!

SSI-Clock_OUTH+ | for protocol type SSI-Master
SSI-Data_IN+ for protocol type SSI-Passive
SSI-Data_OUT+ | for protocol type SSI-Slave

3 |[N.C. -
RS422 Rx— for protocol type LLB-60, No support of the Profibus variant!
4 SSI-Data_IN— for protocol type SSI-Master

SSI-Clock _IN— for protocol type SSI-Passive
SSI-Clock IN— for protocol type SSI-Slave

5 |N.C. -
RS422 Rx+ for protocol type LLB-60, No support of the Profibus variant!
6 SSI-Data_IN+ for protocol type SSI-Master
SSI-Clock_IN+ for protocol type SSI-Passive
SSI-Clock _IN+ for protocol type SSI-Slave
7 |IN AO1 0V or unconnected: TA-MINI-UNI in programming mode
- 11...30 V DC: connected device is active
2) Supply voltage 11...30 V DC,
8 | +Vec IN internally jumped to pin 14, 15-pin SUB-D
29 GND_IN Supply voltage 0V,

internally jumped to pin 15, 15-pin SUB-D

" Only supported with device 485-80024

) When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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5.2 15-pin SUB-D socket, programming/slave display

Pin ‘ Signal ‘ Description
PC adapter USB/RS485, if Pin 7 = high
PT-100, if Pin 7 = high and protocol type = PT100

Actual data slave display, if pin 3 = high

1 RS-485 — TRWinProg-data source, if protocol type = SSI Slave and data for
SSI-Slave = TRWinProg Programming Input

If protocol type = TRWinProg Diff-Mode:
Difference monitoring active (" Relay), Device 2.
Pin 10 = 11...30 V DC, Programming Display-Mode in Diff. Mode

PC adapter USB/RS485, if Pin 7 = high
PT-100, if Pin 7 = high and protocol type = PT100
Actual data slave display, if pin 3 = high

2 RS-485 + TRWinProg-data source, if protocol type = SSI Slave and data for
SSI-Slave = TRWinProg Programming Input

If protocol type = TRWinProg Diff-Mode:
Difference monitoring active (" Relay), Device 2.
Pin 10 = 11...30 V DC, Programming Display-Mode in Diff. Mode

3 IN_BO1 11...30 V DC: Display acts as slave display
4-6 |N.C. -
11...30 V DC: Programming mode is active
7 IN_B02 PT-100, PC adapter are already jumped to pin 14!
No function when device 485-80021 is used!
8 |Relay Changeover switch, if protocol type = TRWinProg Diff-Mode
9 IN BO3 11...3_0 V DC: The display acts as a slave-difference display,
- even if IN_B01=11...30 VDC
10 |IN_BO4 Progr. Key Input 11...30 V DC, Display Diff. Mode / Preset
11 |N.C. -

LLB60-data source, if protocol type = SSI Slave and data for SSI
2) RS232 Tx | slave = LLB60 Programming Input

12 No support of the Profibus variant!
Y Relay NO switch, if protocol type = TRWinProg Diff-Mode
LLB60-data source, if protocol type = SSI Slave and data for SSI
13 2) RS232 Rx | Slave = LLB60 Programming Input
No support of the Profibus variant!
Y Relay NC switch, if protocol type = TRWinProg Diff-Mode
3) Supply voltage 11...30 V DC,
14 | +Vee IN internally jumped to pin 8, 9-pin SUB-D
915 |GND_IN Supply voltage 0 V,

internally jumped to pin 9, 9-pin. SUB-D

") Only supported with device 485-80024

2 Only supported with device 485-80021

®When the TA-MINI-UNI is supplied via an external power supply plug through the side-located round
plug, these connections act as outputs and can be used to supply connected devices.
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6 Installing the USB driver

First of all the appropriate driver files are required for installation. There are two options
here:

1. The driver files are on the software and support DVD to be found via the folder
structure "English --> Download acc. to Soft-No. —--> 490-00421"
From there, the driver files can be copied locally to the hard disk and unzipped.
For WINDOWS XP®: “. .. \Version A360 xP’

For WINDOWS 98SE®/2000°/: “. . . \Version A360 W2K’

2. If the TRWinProg program is already installed, the driver files will already be on
the hard disk in
For WINDOWS XP®:
‘... \TRWinProg\USBDriver\Version A360 XP’
For WINDOWS 98SE® / 2000%/:
“. . .\TRWinProg\USBDriver\Version A360 WZK’

During the installation procedure, you must specify the storage location of the driver files.

»  Supply TA-MINI-UNI with voltage and connect to the PC with the USB cable. For
this to happen, the PC must be in operation. Type A is inserted into the PC and type
B into the TA-MINI-UNI.

. Type A
i v e
= \ \&‘ -

Type B

Once the connection has been established, the Found New Hardware Wizard is
started automatically.
By way of an example the steps involved in installation are described as follows based

on WINDOWS® XP. The directory information relates to the TRWinProg installation:
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» Choose the option Tnstall from a list or specific location
(Advanced) --> click Next.

Found New Hardware Wizard ) /1N

Welcome to the Found New

:{? Hardware Wizard

Thiz wizard helps you install software for;

TR-Senal&dapter

I:;':]. If your hardware came with an installation CD
=" or floppy disk. insert it now.

“What do you want the wizard to do?

i |nstall the software automatically [Fecommended]

% |nstall from a list or specific location [Advanced]

Click Mest to continue.

< Back I Hent > I Cancel
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» Choose the option bon’t search. I will choose the driver to
install --> click Next.

Found New Hardware Wizard Bl

Please choose your search and installation options.

" Search for the best diver in these locations,

Ilze the check boxes below to limit or expand the default zearch, which includes local
paths and remavable media. The best driver faund will Be inztalled.

¥ Seanch iemovable media (floppy CO-REM...

[T Ihelude this location in the seanch:

ID:HENELISHHWINKF"‘-.P‘HEIH j Browse |

i Don't search, | will chooze the driver to install:

Chooze this option to select the device driver from a list, Windows does not guarantes that
the drver you chooze will be the best match for pour hardware.

< Back I Hent > I Cancel

» Click Next

Found New Hardware Wizard Bl

Hardware Type.

Select a hardware type, and then click Mest,

Comman hardware types:

2917394 Debugger Device j
&2 £1853 Device Clasz

&2 AW Device Class

H Batteries

¢ Computer

“e# Disk. diives

& Digplay adapters

% nuE‘. ;in.ngm Arivvas ll

¢ Back I MHest > I Cancel |
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» Click Have Disk...

Found Mew Hardware Wizard /N

Select the device driver you want to install for thiz hardware.

Select the manufacturer and model of paur hardware device and then click Mest. [f you
hawve a dizk that containz the driver pou want boinstall, click Have Dizsk,

b arufacturer - _rf!cu:lel |
[Standard IDE ATAMTAP] cor— EE}'Standard Dual Channel PCHIDE Controller

[Standard keyboardsz)
[Standard system dewvices]

Aoer -
J | _»I_I

[E¥ This driver is digitally signed.
Tell me why driver sighing iz irmporkant

Have Disk... |

Cancel |

< Back

Click Browse. .. and choose the path
C:\Program Files\TRWinProg\USBDriver\Version A360 XP.

Install From Disk ] x|
Inzert the manufacturer's installabion dizk, and then 0k |
., make sure that the comrect drive iz zelected below.

Cancel

LCopy manufacturer's files from;

C:%Program FiIesRTHWinF‘mg"\LISBDriver'\‘u"ersiu:un_j
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» Click Next

Found New Hardware Yizard '

Select the device driver you want to install for thiz hardware.

Select the manufacturer and model of your hardware device and then click Mest. [F pou
hawve a dizk that containg the driver pou want boinstall, click Hawve Dizk.

¥ Show compatible hardware

bodel |
TR-USE-Modul

Thiz driver iz not digitally signed! Hawe Dizk... |
Tell me why driver sighing iz irmporkant

Cancel |

» Click continue Anyway

Hardware Installation

' E T he software wou are inztalling far this hardware;
L
TR-USE-k adul

has not pazzed Windows Logo testing to verify its compatibility
with "windaws =P, [Tell me why this testing iz impaortant. |

Continuing your installation of this zoftware may impair
or destabilize the correct operation of your spstem
either immediately or in the future. Microzoft strongly
recommends that you stop thiz installation now and
contact the hardware vendor for software that has
passed Windows Logo testing.

Continue Snyway
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» Click Finish to complete the installation of the TR-USB-Module.

Found Mew Hardware Wizard

Completing the Found New
l:?\ Hardware Wizard

The wizard haz finizhed installing the zoftvare for:

@ TR-USE-tadul

Click Finish to cloze the wizard.

< Back

[Eanzel |

Afterwards the Found New Hardware Wizard is started again for the USB Serial
Port. The procedure is the same as before. Once installation has been completed, the
TA-MINI-UNI can be programmed via the PC.
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Installing the USB driver

If the drivers have been installed properly, two new entries are displayed in the Device

Manger:

File  Ackion Yiew Help

E;, Device Manager

rsmaea

-j Computer
g Disk drives

i_§ Display adapters

tody DYDJCD-ROM drives
@ Floppy disk contrallers
(-4 Floppy disk drives

-2 IDE ATAJATAPT controllers

e Kevboards
™y Mice and other painting devices
-5 Monitors

- B8 Metwork adapters

E| - Parts (COM & LPT)

R, ny‘ Communications Port (COML)
------ ny‘ Cu:ummunu:atlcuns Part {COMZ)

' TR Serial Port (COM3)

IﬂF‘rD u

-, Sound, video and game controllers
- g System devices
=8 Universal Serial Bus contrallers

= LISE Rook Hub
= LISE Rook Hub
= WIA Rev 5 or later USE Universal Host Contraller
= WIA Rev 5 or later USE Universal Host Controller

The automatically assigned COM port number can be changed by clicking (right mouse

click) on the entry:

&- ry Parts (COM & LPT)

fune r;,f Cormmunications Port (COM1)
------ ny‘ Communications Paork (COM2)
£ r;,f ECP Prinker Paork (LPT1)

nbi TR Serial Pork {iCipkdss

= %% Processors U!:udate Driver. ..

H-8, Sound, video and gan D'S_ame

Eﬂ--g System devices Urinstall

ik L nversal perial plsic Scan for hardware changes
TR-SE-Modul

IJSE Rook Hub _E. Properties )

IJ3E Rook Hub
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7 Programming

7.1 Prerequisites

The TA-MINI-UNI can only be programmed via the programming software TRWinProg.
Therefore to be able to program, TRWinProg has to be installed already on the PC. If
this is not the case, the program and program documentation can be downloaded from
the Software and Support DVD:

»,English --> Download according to Soft-No. --> 490-00416"

The TA-MINI-UNI has to be supplied with power and it must be connected to the PC with
an USB cable connection. TRWinProg can now be started, but remains in offline
operation.

Alternatively, the TA-MINI-UNI can be programmed by means of the PC adapter about
the 15-pin SUB-D socket; RS485 (TA-MINI-UNI) <--> USB (PC). However, no device
may be connected at the 9-pin SUB-D connector.

To enable the TA-MINI-UNI to exchange TRWinProg data, the following settings have to
be made in TRWinProg:
» Inthe menu Extra --> Global --> CommPort: selectthe COM port that was

preset when installing the USB driver.
» Under comm-DLL: TRwPDLL “USB” has to be selected.

clobal x|
~CammPaort :
ICDMS vl COM3 ,“‘“"
&
~Language :
|
ENG - ENG +
I
Comm-DLL : TRWPDLL
USB - DLL-Option : USH
0 ptionfile
I Optionfile automatic: load = @ e
File

With 0ffline <-> Online the connection to the TA-MINI-UNI is established. Now
the TA-MINI-UNI is ready to exchange data.

7 TRWinProg {¥4.11) ) 0 [l 3

File Dewvice Extra Help

0| elEla] 4+ < @ 2

Basics FProtocol |Basics| Display-PalamelerI Positionl 551 I Tesl\l"aluesl

Protocol-Type TRWinProg -
Prm-No TRWinProg IUKU5UU o
Display LLEED |Pasition =]
Display EPROG |Position |
Data for 551-Slave ITHW’inPlog-nglamming-lnpul j

[ i 1 =

|Communication stopped Df[llne!@
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7.2 Protocol

7.2.1 Protocol-Type

7.2.1.1 TRWinProg

TRWinProg corresponds to the default settings and refers to the RS485 interface of the

9-pin SUB-D plug, pin 1/2. The connected measuring system must be compatible with
TRWinProg.

7.2.1.2 EPROG

The EPROG setting refers to the RS485 interface of the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2. The
connected measuring system has to be compatible with EPROG.

7.2.1.3 LT_PROG

The LT EPROG setting refers to the RS485 interface of the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2.
The connected measuring system has to be compatible with LT _PROG.

7.2.1.4 PT100

The PT100 setting refers to the RS485 interface of the 15-pin SUB-D socket, pin 1/2.
The connected measuring system at the 9-pin SUB-D plug has to be PT100 compatible.

7.2.1.5 SSI-Master

The ssI-Master setting refers to the SSI interface of the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2/4/6.
The connected measuring system has to be compatible with SSI. The TA-MINI-UNI

produces the required clock signal itself and receives the SSI data from the measuring
system.

7.2.1.6 SSI-Slave

The ssI-Slave setting refers to the SSI interface of the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2/4/6.
The TA-MINI-UNI receives externally produced clock signals and sends the related SSI
data back. The data source for the SSI data is connected to the 15-pin SUB-D socket.
The setting, Protocol --> Data for SSI-Slave --> TRWinProg-
Programming-Input expects a TRWinProg-compatible measuring system at the
RS485 interface pin 1/2. The setting Protocol --> Data for SSI-Slave -->
LLB60-Programming-Input expects an LLB60-compatible measuring system at the
RS232 interface pin 12/13.
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7.2.1.7 SSI-Passive

The ssI-pPassive setting refers to the SSI interface of the 9-pin SUB-D plug, pin
1/2/4/6. The TA-MINI-UNI works as "Monitoring device" and receives externally
produced clock and data signals and displays the actual value.

7.2.1.8 LLB-60

The L1B-60 setting refers to the RS422 interface for the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2/4/6.
The connected measuring system has to be compatible with LLB60.

7.2.1.9 TRWinProg Diff-Mode (Difference Monitoring)

The TRWinProg Diff-Mode setting refers to the RS485 interface for the 9-pin SUB-D
plug (Device 1) and for the 15-pin SUB-D socket (Device 2), pin 1/2. The TA-MINI-UNI
reads-in the position values of device 1 and device 2 and calculates the difference of the
two positions. Thereby if the permissible maximum position difference is exceeded, this
condition is signaled to the variant 485-80024 by means of the integrated switching
relay, information see chapter: 5.1 P 41/52P42/7.3.4P55/7.7 P 62.

7.2.2 Prm-No TRWinProg
The parameter number in TRWinProg, to be shown in the display is 0x500 by standard

for the position, for other representations, e.g. speed, please enquire after the number
from TR-Electronic.

7.2.3 Display LLB60

Display LILB60 refers to the setting: Protocol --> Protocol-Type —--> LLB-60.

Selection ‘ Description ‘ Default
Position Display of the current LLB-60 position X
Temperature Display of the current LLB-60 sensor temperature

Signal strength Display of the current LLB-60 laser signal strength

Time Measure

cycle Display of the current internal LLB-60 measuring cycle
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7.2.4 Display EPROG

Display EPROG refers to the setting: Protocol --> Protocol-Type --> EPROG.

Selection ‘ Description ‘ Default
Position gé?/;i)(lziys the current position of the EPROG-compatible X
Speed Displays the current speed of the EPROG-compatible

P device.

7.2.5 Data for SSI-Slave

Data for SSI-Slave refers to the setting: Protocol --> Protocol-Type -->

SSI-Slave.

Selection ‘ Description ‘ Default
TRWinProg- The data source for the SSI data is connected to the

Pro rammign ) 15-pin SUB-D socket. The TA-MINI-UNI expects a X
Inpt?t 9 TRWinProg-compatible measuring system at the

RS485 interface pin 1/2.

LLB60 The data source for the SSI data is connected to the
15-pin SUB-D socket. The TA-MINI-UNI expects an

Programming- LLB60-compatible measuring system at the RS232

Input interface pin 12/13.

ASCII 1/2

Programming- Special protocol, is not described more precisely
Input

7.2.6 Position-Request-Time ASCII_1

The Position-Request-Time ASCII 1 refers to special protocol presented in
chapter 7.2.5 above and is not described detailed here.

7.3 Basics
7.3.1 Warning Level Supply-Voltage
Warning Level Supply-Voltage monitors the voltage for the supply voltage of the

TA-MINI-UNL. If it falls below, the TA-MINI-UNI displays Us Lo. Input is given in mV, the
default setting is 11 V.
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7.3.2 Count-Direction

Independent of the

adjusted counting direction of the measuring system, this is where

the counting direction for the display output is set.

Selection ‘ Description ‘ Default
positive Increasing counting direction X
negative Decreasing counting direction

7.3.3 Programming-Mode for Device

Programming-Mode for Device only applies to the protocols TRWinProg and

EPROG, and can be

set at Protocol --> Protocol-Type. The TA-MINI-UNI has to

be connected with the computer via the device's own USB interface.

The settings relate to the RS485 interface of the 9-pin SUB-D plug, pin 1/2. The
measuring system connected there can be switched into the programming mode from
the display mode and vice versa about this function.

Selection

inactive

Execute with “ "

‘ Description ‘ Default

The measuring system is in display mode, TA-MINI-

UNI displays the current position. X

activate

Execute with “=2*

The measuring system is in programming mode,
TA-MINI-UNI is inactive and shows the
programming mode in the display. TRWinProg is
switched from online operations to offline
operations.

e TRWinProg-compatible measuring system

Switch TRWinProg to online operation again
within 30 seconds --> the programmable
parameters of the measuring system are
now displayed in TRWinProg. If an online
connection cannot be established within 30
seconds, it automatically reverts to the
display mode.

e EPROG-compatible measuring system

Establish a connection with EPROG --> the
programmable parameters of the
measuring system are displayed in
EprogWa2.

If the connection is interrupted, after 30 seconds, it
automatically reverts to the display mode. If the
voltage supply to the TA-MINI-UNI is interrupted, it
reverts immediately to the display mode.
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7.3.4 Key-Input

The programmable Key-Tnput refers to the 15-pin SUB-D socket pin 10, input IN_B04.

Selection ‘ Description ‘ Default
disable Key input inactive X

A positive edge at the Key-Tnput sets the display
Preset value for value to the value which is defined under parameter
display Preset-Value. This function is not available for the
protocol type TRwWinProg Diff-Mode.

A positive edge at the Key-Input sets the display
value to 0. This function is not available for the protocol
type TRWinProg Diff-Mode.

Preset to 0 for
display

If the protocol type TRWinProg Diff-Mode is active
(Difference Monitoring), by means of a positive edge at
the Key-Tnput one of the four display alternatives can
be preselected:

Display-Mode in - Actual position of device 1 (dIFF. d1)
Diff. Mode - Actual position of device 2 (dIFF. d2)
- Position difference of device 1 — device 2 (dIFF. 1-2)
- Position difference of device 2 — device 1 (dIFF. 2-1)

The display mode prevailing last is saved permanently
automatically.

7.3.5 Preset-Value

If for the Key-Input the function Preset value for display is preselected with a
positive edge at the Key-Tnput the display value is set to the value defined here.

7.4 Display parameters

7.4.1 Decimal-Point

‘ Description Default

Y EECEEE B
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7.4.2 Leading Zeros

Selection ‘ Description ‘ Default

ww | OIOOOOGIE x
leave blank 5 6

-J

7.4.3 Display options

Example of actual value display for rotative measuring system:

e Programming: 1024 steps, 4096 revolutions
--> Total measuring length in steps = 4194304
--> Number of bits (n) = 22

e Programmed display range in TRWinProg: 22

e Current actual value of measuring system = 2097956

Selection ‘ Description ‘ Default

Unchanged display:
Decimal, without X

o 21019[ 191516

Display area = —2""...2"" —1

Display value at actual values < 2™": 2™ — (2™ — actual value)
Display value at actual values > 2™": =2 — (2™ — actual value)
Decimal, with sign | Display value at actual value = 2™": 2™ — actual value

-|2l0(316[3[4I8

Value with sign, two’s-complement representation
Calculations as in becimal, with sign.

Hl 121010131214

Hexadecimal

Value with sign, two’s-complement representation
Calculations as in becimal, with sign.

010

n
I

010

Binary (LSB-Byte
0) Binary (Byte 1)
Binary (MSB-Byte
2

Co[C2ICD
(| (-
[ | J—

!
J
!

[ ) (-
| (-

© TR-Electronic GmbH 2008, All Rights Reserved Printed in the Federal Republic of Germany

Page 56 of 64 TR-E-TI-DGB -0079 - 04 04/14/2011




-ﬁelectronic Programming

7.4.4 Refresh-Time Display

Selection ‘ Description ‘ Default
50 ms Display refresh in 50 ms raster X
100 ms Display refresh in 100 ms raster
250 ms Display refresh in 250 ms raster
500 ms Display refresh in 500 ms raster
1 sec. Display refresh in 1 s raster
2 sec. Display refresh in 2 s ms raster
7.4.5 Display
Selection Description Default

Maximum number of bits that can be displayed. For
negative values, that is the position of the sign bit.

8...26 The position of the sign bit 2 number of bits (n) to 24

represent the total measuring length, see also chapter
"Display options", page 56.

7.4.6 Display-Unit

Selection ‘ Description ‘ Default
mm Actual value measuring system 2 display value X
Inch Actual value measuring system is converted to inches.

7.4.7 Options for Slave-Display

The selection options programmable for each Slave and transmit all from
master refer to the programming of the master display. With this information, the master
display controls the programming options of the slave display.

Selection ‘ Description ‘ Default

The display parameters of the slave displays can be
programmed differently to the master display. To do
programmable for | this, the slave display has to be connected to the

each Slave computer via the USB interface. Via TRWinProg, the X
desired display parameters can be saved in the slave
display.

The connected slave display applies the display
transmit all from parameters of the master display. Attempts to program
master the display parameters of the slave display individually

are not permitted.
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7.4.8 PT100-Scaling-Options

In the PT100 protocol, the scaling options related to the device can be exported from the
device. If this function is not used, the scaling programmed in the display is applied.

Selection ‘ Description ‘ Default
do not use TA-MINI-UNI scaling settings are active. X

get it out of the device Apply the scaling settings from the connected

device.
7.4.9 SSl-Slave Position
Selection ‘ Description ‘ Default
Original-Position As SSI-Slave position the original position of the selected X

device is used.

As SSI-Slave position the scalings programmed in the
display are active.

2 Unscaled Position * (Counter value/Denominator value)
+ Offset value

scaled Position
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7.5 Position
7.5.1 Unscaled Position

Display of the unscaled position.

7.5.2 Position-Offset

Independent of the actual position of the measuring system, the displayed value can be
added to by way of a position offset.

7.5.3 Scaling-Factor Enumerator/Denominator

The scaling factor is the relationship between counter and denominator. The unscaled
position is multiplied by this factor in order to retain any required display scalings.

7.5.4 Scaled Position

The scaled position is the result from
Unscaled Position * (Counter value/Denominator value) + Offset value.

7.5.5 Slave-Position

The Slave-Position display is only relevant if a TA-MINI-UNI is operating as master
and a second TA-MINI-UNI is the slave difference display (input IN_BO1, IN_BO3 =
11...30 V DC). The slave difference display receives the actual data from the master
display, calculates the difference and displays this.

To ensure that the positions are displayed correctly in TRWinProg, th slave display has
to be connected to the computer via the USB interface. From the viewpoint of the slave
display, the position of the display activated as master is faded into the slave-
Position window.

The windows Unscaled Positionand Scaled Position referto the slave display.

7.5.6 Displayed Position

The Displayed Position corresponds to the value really output on the display.

With entering of a value into the field Displayed Position the display can be
adjusted on a desired position value. The new position is set if the function pata write
to device is executed.

If the adjustment of the display is to be cancelled, the indicated value in the field
Unscaled Position must be transferred into the field Displayed Position. The
activation of the value is performed with the function Data write to device.
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7.6 SSI

7.6.1 Count SSI-Bits

Selection ‘ Description ‘ Default

e Protocol type = SSI-Master:
Selection 2 Number of SSI data bits that are output

e Protocol type = SSI-Slave:

12...31 24
Selection 2 Number of SSI data bits that are read in
e Protocol type = SSI-Passive:
Not relevant
7.6.2 SSI-Code

Selection ‘ Description ‘ Default

e Protocol type = SSI Master:
Output of SSI data in binary code

e Protocol type = SSI-Slave:

Binary SSI data is expected in binary code
e Protocol type = SSI-Passive:
SSI data is expected in binary code
e Protocol type = SSI Master:
Output of SSI data in gray code
Gray e Protocol type = SSI-Slave: X

SSI data is expected in gray code

e Protocol type = SSI-Passive:
SSI data is expected in gray code

7.6.3 SSI-Frequency Master-Mode

The SSI-Frequency Master-Mode refers to the protocol type SS1-Master.

Selection ‘Description ’ Default
100 kHz | OQutput of SSI data with 100 kHz

200 kHz | Output of SSI data with 200 kHz

250 kHz | Output of SSI data with 250 kHz

500 kHz | Output of SSI data with 500 kHz X

750 kHz | Output of SSI data with 750 kHz
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7.6.4 SSI-Cycle Master-Mode

The SSI-Cycle Master-Mode refers to the protocol type SST-Master. If the
adjustments under the parameters Count SSI-Bits and SSI-Frequency Master-
Mode do not permit the adjusted SSI-Transmission sequence, an error message will be

output.

Selection ‘ Description

‘ Default

100 us SSI-Transmission sequence = 100 us

200 ps SSI-Transmission sequence = 200 us X
500 ps SSI-Transmission sequence = 500 ys

1ms SSI-Transmission sequence = 1 ms

2ms SSI-Transmission sequence = 2 ms

5ms SSI-Transmission sequence = 5 ms

10 ms SSI-Transmission sequence = 10 ms
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7.7 Step-Checking
7.7.1 Max. allowed Difference

The function is only useable with the variant 485-80024 and if the protocol type
TRWinProg Diff-Mode (Difference Monitoring) is active, see chapter 7.2.1.9 on
page 52. The parameter Max. allowed Difference is signed.

Current difference < Max. allowed Difference: Relay is not energized
Current difference > Max. allowed Difference: Relay is energized

7.7.2 Counting-Direction for Test

The function is only useable with the variant 485-80024 and if the protocol type
TRWinProg Diff-Mode (Difference Monitoring) is active, see chapter 7.2.1.9 on
page 52. For the monitoring of the counting direction the following definition is valid:
Device 1 — Device 2.

Selection ‘ Description | Default

If this adjustment is preselected and a negative counting
positive direction is determined, the relay will be energized. This X
check is carried out in addition to the difference monitoring.

If this adjustment is preselected and a positive counting
negative direction is determined, the relay will be energized. This
check is carried out in addition to the difference monitoring.

ositive + . . T .
P . The monitoring of the counting direction is switched off
negative
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8 Display messages

Message

o

H Description

No data

- No measuring system connected or only one in the
difference monitoring mode

- Programmed protocol type does not match

the measuring system

Display overflow

- The programmed Display range is too small for the
value that has to be displayed --> Adjust Display range
to correspond to the resolution of the measuring system.

USB interface connection to PC is being established.

Applied supply voltage of the TA_MINI-UNI is lower than
the set warning Level Supply Voltage.

TA-MINI-UNI is in programming mode.
- PC adapter connected

Ch |[CO)r— |0 |C2 O

The connected device is in programming mode. The
programming software can be started in order to establish

I o o o o

r a connection to the device.
- PT-100 connected
- PC adapter connected
e The connected device is in programming mode, the
S C D nin programming software has established a connection to
: the device.
e The connected device is in programming mode, the
3 Mn programming software has interrupted the connection to
. C D M l_' the device. If the connection is not reestablished within 30

seconds, it will automatically switch to display mode.

J
0
A

O

3

No connection
- Slave display active, there is no connection between
master and slave.

r1
O

No connection
- Slave difference display active, there is no connection
between master and slave.

mm

No device detected
- Device is defective or is not connected (9-pin SUB-D)
- Input IN_A01 is not connected with 11...30 V DC

TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode --> it is
displayed the position of device 1

U —

TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode --> it is
displayed the position of device 2

TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode -->
difference-display from device 1 — device 2

O_|[o_][o_][ac
e R
nexExERIERIE

L g o g o

e,

TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode -->
difference-display from device 2 — device 1
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Continued

Message H Description
5 e TA-MINI-UNI is set as slave display

e TA-MINI-UNI is set as slave difference display

— |0

e TA-MINI-UNI is compatible with TRWinProg

e TA-MINI-UNI is compatible with EPROG

e TA-MINI-UNI is compatible with PT100

cCoo ||O

|
TIEDCE| O | ol|Col[CH||IE)| TIwN

TA-MINI-UNI is acting as SSI master

e TA-MINI-UNI is acting as SSI-Slave

e TA-MINI-UNI is acting as an SSI monitoring device

e == == (D IE | 2

e TA-MINI-UNI is compatible with LT-PROG

_|

0|0

e TA-MINI-UNI is compatible with LLB60

L) 5 AL )

O O O O ol ol o|o| O g o
SN | ) o o

o L

TA-MINI-UNI is in difference monitoring mode

O_
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